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Historia

Proyecto activo de 1985 y 1994
        Sucesor  del Kernel Accent

Lider del Proyecto: Richard Rashid

Ultima version estable
3.0

Fue de los primeros Microkernels



Microkernel



Ventajas
Compacto

Mas Fácil de Mantener
Posibilidad de Extender Sistema Operativo

Desventajas

Desempeño afectado debido a comunicación por 
mensajes

Mantenimiento se mueve hacia programas tanto 
de sistema como de usuario



Minix



Características del Diseño 
de Mach

Soporte para diversas arquitecturas, sistemas 
multiprocesadores y uniprocesadores.

Soporte a red de sistemas distribuidos

Compatibilidad con BSD UNIX

Mínimo software en el Kernel.



Mejoras a BSD UNIX

Remover funcionalidades redundantes que 
adquirió el kernel. 

Diseño no incluían soporte a 
multiprocesadores y sistemas distribuidos.



Componentes de Mach



Planificación de CPU

No existe un despachador central

Existen colas de ejecución, locales para cada 
procesador y globales, cada una con su prioridad.

Se recorre primero las colas en orden de prioridad 
comenzado por la local de cada procesador.

Round-Robin, Quantum variable.



IPC

Puertos y Mensajes

Derechos de Puerto

Se envían mensajes a objetos independientemente 
de su localización

Copiar mensajes afectaría desempeño, se 
soluciona con punteros.

Permite sincronización de hilos 



Manejo de Memoria

 Cada objeto tiene un puerto asociado a el.

 Manipulación del objeto se da enviando mensajes al 
puerto asociado  a el.

 Posibilidad de tener manejadores de memoria a nivel 
de usuario, Mach provee uno por default.

 Fallos de pagina manejados por un hilo del kernel 
interno, FIFO con segunda oportunidad

 Soporte a memoria compartida solo con tareas que 
corren en procesos que también comparten memoria.
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